
全电脑单臂掘进凿岩钻⻋系列是我司⾃主研发制造的⼀款全新智能⾼端型凿岩设备，采⽤电脑控制系统控制，使得设备应⽤更加简单智

能，该系列产品专为矿⼭开采、⾼速、⾼铁、⽔利⽔电以及国防隧道建设凿岩钻孔⽽研发设计，全系设有DD�-i、DD�-i、DD�-i等多款⼤⼩机型，

以适应于�-�.�m不同规格巷道作业，该⻋采⽤全电脑智能控制系统，⾼精度的掌控钻臂按预先设计好的布孔图有序凿岩作业，有效降低操作⼿

施⼯难度，各⻆度精准定位减少隧道施⼯的超、⽋挖，使得隧道凿岩轻松、⾼效率、⾼质量。

计算机系统图形化实时显⽰钻孔孔位、⻆度、深度，全智能控制系统，⻋辆⾃动定位、臂架姿态⾃动调整。具备爆破孔参数、地质预报、以及

数据上传功能。

电脑台⻋系列矿⽤液压掘进钻⻋
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主要特点

·为考虑围岩结构凿岩性，我司提供多种国际知名品牌凿岩机配置⽅案供⽤⼾选择，标配瑞典沃思德A��D/L凿岩机，

  可选更⼤功率A��D/L，不同凿岩机凿岩成本不同,使得获取更⾼的凿岩速率，缩短循环作业时间、

  延⻓钻具寿命、更⾼的⽣产效率、更低的凿岩成本。

多配置液压凿岩机

·⾃主研发激光扫描系统,实时扫描巷道情况,实现快速定位,为⾃动钻孔提供更准确指引。

激光扫描仪定位

三⼤功能:
·炮眼图设计:根据围岩情况可随时调整布孔位置，

  在屏幕中实时显⽰实现布孔可视化、简单化。

·钻孔数据分析:根据每排炮数据情况分析，为最佳布孔参数提供参考，

  优化布孔设计。

·扫描仪数据分析:通过扫描仪记录超⽋挖情况。

设计软件界⾯:
可视化模拟巷道掌⼦⾯尺⼨，布置各炮孔，输⼊相应参数值，

⽣成布孔图，另在操作台可随时调整布孔参数。

将⽣成的布孔参数⽤U盘拷到台⻋上，实施钻孔。

导⼊台⻋后界⾯显⽰:可根据实际现场微调各布孔位置。

炮孔图设计软件介绍

·通过⽹络信号传输，在地⾯或地下硐室或⽪卡⻋上设⽴远程操控平台操控该台⻋。

·基于⽆线通信、导向控制、激光探测、视频传输等技术，将操作⼈员完全从危险区域

  隔离出来，使⼈员可以在更安全的地表或井下硐室通过远程遥控操作平台、经过专业优化

  WLAN⽹络连接现场设备上的⻋载控制系统及安装在设备上的多路红外⾼清摄像头，

  实时观察现场画⾯及设备运⾏状态并给出控制指令，帮助设备探测前⽅障碍物，保持设备

  在最优路径，节约⼈⼒资源，更有效地提⾼矿井安全系数。

实现远程操控控制

全⾃动钻孔:1、选择孔序�����2、有序钻孔凿岩

·⾃主研发的电脑智能控制系统，⾼精度的掌控钻臂按预先设计好的布孔凿岩作业，有效简化操作⼿操作动作，快速熟练操作凿岩，

  钻孔精度更⾼，可视化钻孔情况，新⼈操作更简单易懂。中⽂系统操作简单、作业效率快、多功能化、降低施⼯成本。

电脑控制系统主要功能

·具备全站仪定位和矿⼭激光导向定位功能，全智能控制系统，⻋辆⾃动定位、臂架姿态⾃动调整。可将提前设计好的钻孔布置图导⼊凿岩

台⻋控制系统，实现⾃动化钻孔。⾃带钻孔模式和隧道线路规划⽇志程序，严格按照设计要求⾃动钻孔，可视化的操作界⾯：通过电脑可以

轻松地了解臂架姿态、断⾯分布、钻孔进程、整⻋状态等信息。

⾃动定位功能

液压掘进钻⻋系列
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技术参数

DD4-i

注：因客⼾需求不同，参数存在差异，以上内容本公司保留最终解释权。
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整机外形尺(⻓x宽x⾼）

适应断⾯(宽x⾼)

凿孔直径

钻杆⻓度

钻孔深度

推进梁总⻓
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主电机功率

液压油箱容量
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控制⽅式

驾驶室

凿岩机型号

冲击功率

回转

推进器俯仰
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设备视图�

液压掘进钻⻋系列
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